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D- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (SST) & wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbiory robét drogowych dla zadapiaebudowa drogi powiatowej
nr 2025W Zakrze — BiernatySrednie — do dr. Nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktipeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejimuymagania ogolne, wspodlne dla robot
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, glaszczegdolnych asortymentéw robot
drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catc¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego &%¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumgtty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3Dlugos¢ mostu - odlegiet miedzy zewwrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk- odlegtéé w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uuci postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmauchu
pojazdow obstuguapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayyazeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.6Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronappatrzony piecgxia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowcy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdarae okolicznasci zachodacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiwo robot, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pagdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoerenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8.Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kbtdwych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.



1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na
podporach mostowych, twaza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta & wykopu, ktéra jest ograniczona koromrogi i
skarpami rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowym ®lucutazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, gshcy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikéw. Wpisy w ksizce obmiarow

podlegay potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasyc zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwazanych z ocenjakaosci
materiatdw oraz robot.

1.4.18 Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania roboét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera/Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkoslodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzgklych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw $cieralmm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwazica do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu
istniefacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna € nawierzchni stzaca do przenoszenia ohgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem eatek podiga. Maze
zawierd& warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghpmrzadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiwdienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odgzapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunelgdké dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddovlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie



obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adz chroniacych ludzi i
srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazaow, umieszczenia
urzadzea organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchnido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28 Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaltolezaca bezpérednio pod
nawierzchmi, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceniaekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru , w formie pisemnej, dotyez sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zZwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngladta autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31 Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqz@nia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametgeometrycznych trasy w planie i
przekroju podtianym) istniepcego padczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtgm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33 Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagndaizezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamowi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozdvkktada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37 Rekultywacja - roboty mage na celu uporzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlzhego.

1.4.38 Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefdlahodnikow mierzona ¥wietle pokczy mostowych
z wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgra czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjo
ruchu pieszego.



1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - & przedstwzigcia budowlanego, stanoygda odebna calcs¢
konstrukcyjm lub technologiczsy zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu robo6t zwzanych z budow modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpieardwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komBIST .

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialhoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdzkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegOtowych warunkach umowy,zglasiniapcym podziat na
dokumentagj projektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowa dokumentag wykonawca (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy
przez zamawiagego stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledow Iub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsdtwiadomé Inspektora Nadzoru , ktory
podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabdabzgodne z dokumentac)
projektowa i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe,
od ktorych dopuszczalnea sodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementéw budowli muszavykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektowny
lub SST i wplynie to na niezadowajed jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@ywod ruchem”) — wiczenie placu
do drogi powiatowej — ul. Stoneczna



Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istnieacych obiektow ( cigi piesze, znaki drogowe, wdzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi InspektoroMadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zag@dzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robétokvesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posfpu robot projekt organizacji ruchu powiniené¢bga bieaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgiarozaciji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaluje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewnigc w ten sposob bezpiedmdwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dziea i w nocy tych zapoér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje lkgda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
witaczony w cer kontraktova.

a) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje icdzie utrzymywa tymczasowe umgdzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgnze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeiad innych.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzdow i maszyn pracagych przy
realizacji robo6t, Wykonawca odpowiednio oznakujsposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz prmeieszczenie, w miejscach i $lwach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjreabutrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:
a) a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki me¢ na celu stosowanieesdo przepiséw i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orazlde unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynilagych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych prgycpowstatych w nagpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgld na:
1) 1) lokalizact baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogdiojazdowych,
2) 2) $rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekédw wodnypytami lub substancjami
toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) c) maliwoscia powstania pgzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.



Wykonawca hdzie utrzymywda, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny spra przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nibiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pajazda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepgisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowao&@rem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfvgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwatys sszkodliwe dla otoczenia, niegdtn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zéd wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatbw od wkaiwych organdw administracji
panstwowe).

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia
podziemne, takie jak rurag@i, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdalsych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaZwiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $§ed&ae oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéninspektora Nadzoru i wdaiciela uradzenia o
zamiarze rozpogzia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywtalacji Wykonawca
bezzwitocznie powiadomi Inspektora Nadzoru | zasdgewanych oraz colzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@n w sisiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inspektor Nadzoru dalzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawe a wiacicielami nieruchomsxi i dotyczcych korzystania z wkasia i drég
wewretrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw®@j nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waankimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca khdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw i wypos@ia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#gm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie



spetniajce tych warunkéw zostaly usgie z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne
obcizenie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w oddie terenu
budowy i Wykonawca ddizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcagdhie przestrzega przepiséw dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniapych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczame, socjalne
oraz sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca hkhdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do rob6t od daty rozpaecia do daty wydania potwierdzenia zékmenia
roboét przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca hdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jkjbelementy byly w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
Nadzoru projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkiere a w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dazie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z
wykonywaniem robdt i w sposob agty bedzie informowa& Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wi§iem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongjga Inspektora Nadzoru.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy,
ktore spetnia map materialy, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdab
obowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegiania powotanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postammwi inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy s paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mpobyc
rébwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Rbéce pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedt@one Inspektorowi nadzoru
do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska



Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrgte terenie budowy doa uwazane za
wlasng¢ Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inspektora Nadzoru i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystpia op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniZamawiajcym i
Wykonawea ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékokwoty, o ktdén nalezy
zwigkszy¢ cere kontraktow.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avygistaniem jakichkolwiek
materialbw przeznaczonych do robot, Wykonawca mmtaed Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, szczegotowe informacije dotypezproponowanegerodia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rowni@dpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych
oraz probki materiatdw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegadia nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegdita w sposob goly spetniaj wymagania SST w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych witadz na
pozyskanie materialtdw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrédta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatenia dokumentagjzawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie met@dwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnraggt paistwowej i
samorzdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdbw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzielawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatdw miejscowych dola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kuhgwacji
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowegdwykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaly wyszczegolnione w dokumentach umostyba,ze uzyska na to piseraregod:
Inspektora Nadzoru.

Eksploatacja zrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzasili hspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na zycie tych materiatbw do innych robét, znie dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie odpowio przewart&iowany (skorygowany)
przez Inspektora Nadzoru.



Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiduajozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawpowiadomi Inspektora Nadzoru
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieeplr zyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Fadgymaganych przez Inspektora
Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiadumaze by pdézniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyedo czasu gdydola one uyte
do robadt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeneachowaty swaj jakos¢ i wiasciwosci i
byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatGulabzlokalizowane w olabie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzorughtajlub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtzi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spex uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, lub projekcie organizacji robotakazeptowanym przez Inspektora Nadzoru ; w
przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Liczba i wydajngé¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazamhidaspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéstwperdzajcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hkdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub wymienig sprzt
niesprawny.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowizany do stosowania jedynie takiéftodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewdigprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST , w termipiezewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddspetnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na & i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogadficpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz
za jakaé¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,idta zgodnéé z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot opraanym przez Wykonawmraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.



Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytycegenv planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunéte
przez Wykonawg na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany lid okaze sk skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy gaigi przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wyscikarzez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziafgoza ich doktadn.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw
robét kzda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymgpektor Nadzoru
uwzgkdni wyniki bada& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, éwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢bwykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Inspektora Nadzoru, pod 4y zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowtany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jai@ Wykonawca powinien okg&c,
zamierzony sposob wykonywania robot, ai@osci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgajojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakd powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaabot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&koi terminowd¢é wykonania poszczegdlnych
elementow robat,

- system (sposdb i procedumproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych
robot,

—  wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaahego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zdgmiowadzenie badd,

- sposob oraz forgngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyckhganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fermrzekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposO6b zabezpieczenia i ochrony fadunkowdpueat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedeipomiardow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

—  sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakéci materiatdbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2¢ad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia bafdav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalg).

Wykonawca hkdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inspektora Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiwviykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzodwiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inspektor Nadzoru dgizie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedociagniccia te lkeda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robot badanych
materiatdbw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem ladsterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoru méezapewnion mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekdas dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykeaado bada wykonywanych przez
Inspektora Nadzoru ¢ba odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb za#abwepy przez
Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamaez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badanRo wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami aad
jak najszybciej, nie paiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywaniatkai, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana, Wykonawca i producent materiatdw
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inspektor Nadzoru powinien pobiéraprébki materiatéw i prowadzibadania niezakmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze siytacznie na witasnych badaniach przy ocenie



zgodndci materiatdw i robét z dokumentacprojektows i SST. Mae réwnie zleci, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khaddezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badai
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieéstwva wykazujcy, ze zapewniono zgodtié z kryteriami
technicznymi  okrdonymi na podstawie PN wprowadaeych Europejskie Normy
zharmonizowane PN-EN, az@i ich brak Polskich Norm, aprobat technicznychzowta&ciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéri z: PN-EN

—  Polslg Normg lub

- aprobat techniczia, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty veymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robdGidzie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badada
dostarczone przez Wykonagimspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiowdazujacym Zamawiagcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kibnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohnwicymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robdt,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfiowego. Zapisy dua
czytelne, dokonane trwatechnilg, w porazdku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolneri:

—  dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—  dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programuvezaig@ia jakdci i harmonogramoéw
robot,

—  terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robdt, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

—  daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robo6t zanidajich i ulegajcych zakryciu, cgciowych i

ostatecznych odbiorow robot,

—  wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggLh

ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev dokumentacii
projektowej,



- dane dotyexe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie
wykonywania robot,
— dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
— dane dotyege jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikaotwd Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza giw sposéb cigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn€&i materiatow,
orzeczenia o jakwi materialdw, recepty robocze i kontrolne wynilkadaa Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewai jakédci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru rob6t. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagspbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsijace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f)  korespondeng¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaiéniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robaot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiardw.



Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odowinzku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugaosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeili SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w
m?® jako dlugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@dab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania rob6t.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw
robot, a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radmy¢
dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podleganpastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania ogélnego pagiu
robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorudbi@ lkedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz



Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumepataprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie H#oi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dbrobot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzegapgo wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaéczenie robét oraz gotowe® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomem na pimie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru aakenia robdét i przycia dokumentow, o ktérych
mowa W punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznazporez Zamawiagego W obecriti
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozea sealizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokoavych Ilub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakag¢é wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows i SST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo roboét jest protokot odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przygotow& nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegolowe specyfikacje techniczne (@modstve z dokumentdw umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i ksiki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodia lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i
ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzoma na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rolbdivarzysacych (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych
robo6t wiacicielom uradze,



9. geodezyminwentaryzacj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap xda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtrawizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbi6or pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost&
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtaws ptatngci jest wartdé
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej lkdzie uwzgtdnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

—  robocizig bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

- warté¢ zwytych materialtbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

— wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

—  podatki obliczone zgodnie z obawiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowynagenia ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki adome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmowl (Dz. U. Nr 89, poz. 414 zpbejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zmianami).



D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKSCIOWYCH

WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegétowej spkegfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru robot zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych dla
zadaniaprzebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Biermaty Srednie — do dr. nr 698

od km 1+776 do km 2+476.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest gtheowana dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienych w p.1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

-odtworzenie trasy i punktow wysad@owych terenie rowninnym.
-zastabilizowanie granic istnigjego pasa drogowego w sposéb trwaty za pantmtonowych
stupkow geodezyjnych.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwianych 2z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokasciowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i woSnewego punktow gtdwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoéb utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi tragynkbty kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale oki&enia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,0MJymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza graniob6t ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ntiérednie; od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
—  teodolity lub tachimetry,
—  niwelatory,
—  dalmierze,
- tyczki,
- iaty,
- tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajice lokalizac i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweygo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegbétowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny b6y wykonane przez osoby posiaatag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich klach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtdbwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usuntte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowe;j
Sa zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg z
roéznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrz¢dnych rzeczywistych,



akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplhy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyki
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
ozhaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostamn
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ideigtowej realizacji robot nakg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@aldowhzane do punktow
pomocniczych, potmonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomigdzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkt migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynoéi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zezanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze naley zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatidedw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluaegjosiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwojra w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogadne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej @ico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moe by wieksze nk 3 cm dla autostrad i droég ekspresowych lub 5 cen dI
pozostatych drég. Rzine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca roboét zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oKhkenie granicy robét), zgodnie z dokumengapyojektowg



oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadtra w
miejscach zaakceptowanych przezymera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowda w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@plegig¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiaé¢ wykonanie nasypéw i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektow.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b)  wytyczenie punktéw okémjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkéw i filarbw mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prapgkd powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtybiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robo6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢sza obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrsgi podano w SStrona 22 z 72D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnychrasly i punktow wysokgziowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysaiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewdnyma wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, rocta ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatndg¢ robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestiauwyv koszcie robot
mostowych.

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokasciowych obejmuja:

— roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
wraz z inwentaryzacjg - 0,700 km

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. 1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdllne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

. 2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsstingvestycji, Gtéwny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpazoma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysgkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
6
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w

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
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6
7 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.
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PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA POD WARSTWY
KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegétowej spkegfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru robét zazanych z wykonaniem profilowania i zggczenia podia pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni dla zadanmzebudowa drogi powiatowe] nr 2025W
Zakrze — Biernaty Srednie — do dr. Nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pl.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelma konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZAET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ake ustawianym lemieszem; Zynier maoe
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevgniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt walsyjnych.
Stosowany spkg nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycice transportu materiatbw podano w SST D-04.02.00402.02, D-
04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zggczenia
podiaza bezpérednio przed rozpogziem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podi,jest
mozliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae
odbywa si¢ ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposOb zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wikszych nk co
10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegdlriai jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaoltot 0 matym zakresie. Sposéb wykonania
musi by zaakceptowany przezAyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinigt wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wlbwany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Zaleca s aby rzdne
terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 wyvysze ni projektowane radne podidga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpuehné podiaze na gtbokai¢
zaakceptowan przez Irryniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace
dla goérnej strefy korpusu, w Hoi koniecznej do uzyskania wymaganych edzych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych w
tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowdé réwniarki. Scigty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przeziyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@m naley przysipic do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowa& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Wskak zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)



Minimalna wartdéc | dla:
Strefa Autostrad i Innych drég
drég
korpusu ekspresowych Ruclkegki |Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki| od ckzkiego

Gorna warstwa o grukoi 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@ 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podtaze uniemdaliwia przeprowadzenie
badania zagpzczenia, kontrgl zag;szczenia nalg oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna By rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Poditaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad pragizenie
folii lub w inny sposob zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane | zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naptamykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtaza
Lp. | Wyszczegdlnienie badal Minimalna cz;stotliwosé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 |Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 [Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 |Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog




6 Uksztg’rtowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

7 Zagszczenie, wilgotn& w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
gruntu podtaa nie rzadziej ni raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie
nalezy wykona w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2.Szerokad¢ koryta (profilowanego podim)

Szerokdéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej
0 wigcej nz +10 cmi -5 cm.

6.2.3.RoOwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy fata
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézgl cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej ozegj niz £ 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lulzedj niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutdow
odksztatcenia, to wargé stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
gruntu podt@aa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej
10 cm, wyroéwnanie i powtérne zgyczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto85T i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrfgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocagplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntyrodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub
nasyp,
—  profilowanie dna koryta lub podia,
—  zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z profilowaniem i zagszczaniem
podtoza obejmuija:
— wykonanie koryta gt. do 40 cm na poszerzeniu podbuavy wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podiga — 673,50
— wykonanie koryta gt. do 30 cm na poszerzeniu podbudvy wraz z profilowaniem
I zageszczeniem podiva pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni — 390,00 M

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaezwilgotndci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obazenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni
planografem i fat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

wnN e



D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej sp&egji technicznej (SST) dotygzwykonania
i odbioru robdét zwgzanych z wykonaniem warstw aggapcych dla zadanigorzebudowa drogi
powiatowej nr 2025W Zakrze — BiernatySrednie — do dr. Nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej,
w przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™1.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gidspcych s
- piaski,
- zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtizapcych i odcinaggcych powinny spetnia
nastpujace warunki:
a) szczelngci, okrelony zalenoscia:
Dy _,
dss ~
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej lub odgczapcej
dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek
szczelnéci musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana nastwae odcinajce].
b) zagszczalnéci, okreslony zalendscia:

d
u=-—2>5
le

gdzie:



U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien

spetnig& wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycrigcych i odcinagcych
powinny spetnia wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11112 [4].

2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyczisacej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpiég&zruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Padlw miejscu skladowania powinnody
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczapcej powinien
wykaza& sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
- walcow statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymaganddnag
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00000Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgaczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentaprojektows, z tolerancjami okidgonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektodzbia.



Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiwia¢ nackagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéwedrgich wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej
warstwy lznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osgnicto grubgé
projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydisie warstwy odgzapcej lub
odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglavykona dwuwarstwowo.
Rozpoczcie uktadania kadej nast¢pnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez hyniera
warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem
wymienit kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyna od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku rgleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnaici lub zagebienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaneusungcie materiatu, ado otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odaczapca powinna b§
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadgwedtug PN-B-04481 [1]. Wskiaik
zag:szczenia naley okresla¢c zgodnie z norm

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzyé¢
okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpocezxiem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zggzczania jest wigiwy,
- okreslenia grubdéci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania
wymaganej grub&ei po zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ spraitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesy takich materialéw oraz sptu, jakie keda
stosowane do wykonywania warstwy odciuaj i odsczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Igyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed aeniem nasfpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwieaodapce).

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych badaé Inspektorowi Nadzoru.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i
zag:szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp.| Wyszczegbinienie Minimalna czstotliwos¢ bada [
bada i pomiaréw pomiaréw

Szeroké¢ warstwy |10 razy na 100km

Réwna¢ podiuzna |co 10 m

Réwna¢ poprzecznal 10 razy na 100 m

Spadki poprzeczné (10 razy na 100 m

Rzedne wysokécioweco 10 m w osi jezdni i na jej kradziach

o 01T [ A W|IN|F

Ukszt%’rtowanie osi wico 10 m w osi jezdni i na jej kraziach
planie

7 |Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz n
rzadziej nk raz na 200 f

e

8 |Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
wilgotnos¢ kruszywa |nie rzadziej ni raz na 200 fm

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka@¢ warstwy

Szeroka&¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy odcinagej i odsczapcej naley mierzye
4 metrowy tata.

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigeEgj i odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy + 0,5%.



6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej azeej nz £ 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by/zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancj
+1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmaash,
nalezy mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyrOwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych rob6ot nagbi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, nie powinien by mniejszy od
1.
Wilgotnaos¢ kruszywa powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny liynaprawione przez spulchnienie debgtkasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtornie zagsgczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykanane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@3fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej [
odsiczapce).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,



- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o
grubagici i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

utrzymanie warstwy.

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z wykonaniem warstw odgczajacych
i odcinajacych obejmuja:
- wykonanie Warstwny%/ odgiczajacej z piasku o grubdci warstwy po zagszczeniu 20 cm
- 673,50
- wykonanie Warstwny%/ odgiczajacej z piasku o grubdci warstwy po zagszczeniu 10 cm
- 390,00

10. przepisy zwizane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnaci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalnenawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanedwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalaenawierzchni

drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obarenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosenaawierzchni
planografem i fat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szétegej specyfikacji technicznej (SST) dotycz
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
dla zadania:przebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Bieraty Srednie —
do dr. nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja technicBT) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w p1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiemego mechanicznie.

Ustalenia zawarteasw SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagamjélie” pkt
1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctrae - jedna lub wecej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostaleokreslenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w SST D-04.04,®odbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z ksusz
Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puay SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofid2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taméngtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeuoravgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziatwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa



Kruszywo powinno spetnéa wymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycge sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycge transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowlaruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub paiey 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycze rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00
~,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wiy& odcinki proébne, zgodnie z
zasadami ok&onymi w sST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgausia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowi&daymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
~,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsz
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénzadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalgania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie robot podano w S5T
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"g8.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bdda z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.



6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 6ok.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.04P0dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04,B6dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuie:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualnaprawe podtaza,
—  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepi,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
-  rozi@enie mieszanki,
—  zagszczenie roztoonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Zgodnie z dokumentacjy projektowa roboty zwigzane z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuyj
— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego gr. 20 cma poszerzeniu podbudowy
- 673,50 M
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego gr. 16 cm - 390,00 m

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywnagania
0golne” pkt 10.



D-04.08.04

WYROWNANIE PODBUDOWY TLUCZNIEM

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckzngj (SST) 8 wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paatgo
podbudowy ttuczniem w ramach zadarpezebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze
— Biernaty Srednie — do dr. Nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswyfako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem wyrownania podbudowy ttuczniem.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyrOwnawcza - warstwa o zmiennej gigbaktadana na istniggej warstwie w
celu wyréwnania jej nieréwrsoi w profilu poprzecznym i podamym.

1.4.2.Pozostate okidenia $ zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialmg” pkt 1.4 oraz w SST-04.04.04
.,Podbudowa z tlucznia kamiennego” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania wyréwnania podbudowy thczniem

Do wyréwnania podbudowy tluczniem najestosowa materiaty spetniage wymagania
okreslone w SST D-04.04.04 ,,Podbudowa z ttucznia kamegari pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrownania podbudowy ttuczniem Wykogaypowinien dysponowa
sprztem okrélonym w SST D-04.04.04 ,Podbudowa z tlucznia kamesgo” pkt 3.



4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymaganneaj
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport thucznia i kiica do wykonania wyréwnania ttuczniem powinien sgagétn
wymagania okrdone w SST D-04.04.04 ,Podbudowa z ttlucznia kamegyari pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnaa ttuczniem

Przed przysipieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia patiiwly powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszgzgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapien
warstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub podbudowgrzszyw przewidziana do
wyréwnania, powinna zostgrzed uktadaniem warstwy wyrownawczej zoskardowsna
gkebokas¢ 7 cm. W miejscach gdzie grudgowarstwy wyréwnawczej jest mniejsza od grétio
minimalnej warstwy wyrownawczej, istnigh podbudow nalezy wzruszy na tak glebokas¢, aby
wraz z przewidywagwarstwg wyréwnawcza zapewnita po zagzczeniu jej stabilnig.

Prace pomiarowe powinny &yykonane w sposéb umliwiajacy wykonanie wyréwnania
podbudowy zgodnie z dokumenta@rojektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wyréania podbudowy powinny by
wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzysarye w czasie robot przez
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie linki do wytyczenia robot w odgiach nie wkszych ni co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najaistawt wzdtuz istniepcej podbudowy prowadnice
w taki sposob, aby wyznaczatly ofesle warstvwe wyrownawcza podbudowy w stanie
niezagszczonym. Prowadnice winny bystawione stabilnie, w sposéb wyklucgaj ich
przesuwanie giw czasie uktadania i zaggczania kruszywa.

5.3. Wbudowanie i zagszczenie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z ttucznia niezady po
zag:szczeniu mniejsza od nagliszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyrownawca z
ttucznia uktada siwedtug zasad okénych w OST D-04.04.04 ,Podbudowa z ttucznia
kamiennego” pkt 5.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wy& odcinek probny, zgodnie z
okreslonymi zasadami w SST D-04.04.04 ,Podbudowa z tiieckamiennego” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w SST D-04.04.04 ,Podbudovla@znia kamiennego” pkt 6.



6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania
podbudowy podano w SST D-04.04.04 ,Podbudowa zttizckamiennego” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.04 ,Podbudowa z
ttucznia kamiennego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny) wbudowanego kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aalkdo robot ulegaicych
zakryciu. Zasady ich odbiora skreslone w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwyréwnania podbudowy tluczniem obejmuije:
- transport materiatu na plac budowy,
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
- roztozenie tlucznia,
- roztozenie kruszywa klinujcego,
- zag:szczenie raielonego i wyréwnanego kruszywa,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy

ttuczniem obejmuja:

— mechaniczne wyrrc%wnanie istniggcej podbudowy mieszank z kruszywa tamanego 0-31,5
- 168,50

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania ttuczniegnp®@dane w OST D-
04.04.04 ,Podbudowa z ttucznia kamiennego” pkt 10



D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIEWARSTW KONSTRUKCYJINYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej spkagfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru robét zwkanych z oczyszczaniem i skropieniem warstw kortsinlch
nawierzchni dla zadaniaprzebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Bieraty Srednie
—dodr.nr 698 od km 1+776 do km 2+476.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pl.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnypized ut@geniem nasfpnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee roboét
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puay SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnis
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
-  kationowe emulsjgedniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
—  kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@84[5],
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €6173 [3],
—  asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-9617]0 za zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9g27.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zuycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjny@wierzchni podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)




1 [Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 |Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#éyustalone w zalanosci od rodzaju warstwy i stanu
jej powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggoowodowa utraty cech lepiszcza i olm@nia jego
jakaosci.

Lepiszcze naley przechowywa& w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia
grzewcze | zabezpieczonych przed dpstn wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza Si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanycletomowych lub zelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkow, jakie podano diarnikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowad zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej
powierzchni cieczy ,keucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang& Si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
—  szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinravipgkonana
z twardych elementéw czyszgzch i steyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powipnaiadd migkkie elementy
czyszcace i shey¢ do zamiatania. Zalecagsuzywanie szczotek wypoganych w uradzenia
odpylapce,
-  spezarek,
—  zbiornikéw z wod,
—  szczotekegcznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna
by¢ wyposaona w urzdzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow:

—  temperatury rozkladanego lepiszcza,

—  cknienia lepiszcza w kolektorze,

—  obrotow pompy dozagej lepiszcze,

—  pedkaosci poruszania siskrapiarki,

— wysokdci i dlugcici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby byto mave
zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualnewiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewiozkiadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone.



4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogs by¢ transportowane w cysternach kolejowych Ilub samdoiwych,
posiadajcych izolacg termiczra, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dgstm wody.

Emulsja mae by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiete nie lgda korodowaty pod wpltywem emulsji i niegtla
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone dewozu emulsji powinny liyprzedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemioi nie wikszej nz 1 n?, a kada przegroda
powinna mi€ wykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skladowania empdsjiinny by czyste i nie powinny zawiefa
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiuniluznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy ayciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach
trudno dostpnych naley uwywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfrednio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z kurzu
przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnailmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzamasipic¢
dopiero po wyschetiu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahn
maoze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc¢ Sig po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyzyeciu skrapiarek, a w
miejscach trudno daginych rcznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufC)
1 [Emulsja asfaltowa kationowa od 20do40”
2 |Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 |Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalery ogrz& do temperatury zapewnigej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgpéa
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rezp dla umaliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody z emulsji. W zafesci od rodzaju @ytej emulsji czas ten wynosi od
1 godz. do 24 godzin.



Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaéylko niezledny
ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadgiobne skropienie
warstwy w celu okréenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieSkeania wymaganej iléci
lepiszcza w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pleaia.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tygnyWykonawca powinien
kontrolowa dla kadej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kont’ro_low’ane Badanie
wiasciwosci wedtug normy
Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé¢ EmA-94 [5]
Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéd skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaloiéci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”
[4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNVymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1  oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezdt@ nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem weadub wzyciem spezonego powietrza,
—  kCzne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 mskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimgkrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

Zgodnie z dokumentacj projektowg roboty zwigzane z oczyszczeniem i skropieniem warstw

konstrukcyjnych obejmuja:
— skropienie podbudowy emulsy asfaltowa - 3850,00 M

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracsilsy
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniongMdo nawierzchni

drogowych
10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6(8a 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emudsjialtowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.



D-04.08.01

WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegétowej spkegfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru robdt zwkanych z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszamkam
mineralno-asfaltowymi dla zadanrzebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Biermaty
Srednie — do dr. Nr 698 od km 1+776 do km 2+476.
Zakres stosowania OST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t wymienionych w p1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem wyrOwnania poprzecznego i patiego podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaiktadana na istniggej warstwie w
celu wyrdbwnania jej nierowrici w profilu podtwznym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate okienia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” oraz w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréawcze, wykonywanych i
wbudowywanych na gaco, naley stosowa kruszywa spetniace wymagania okéone w SST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt

2.3. Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrdwcze nalgy stosowa
wypetniacz wapienny speinigly wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzclmizetonu
asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetniawymagania okrdone w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.



2.5. Skltadowanie materialow

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legsz powinny by zgodne z
wymaganiami okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu lefaego” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotyagee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Sprzt do wykonania warstw wyrownawczych z mieszanek emamo-asfaltowych zostat
okreslony w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaégo” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinggetnig& wymagania okrdone w SST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” 4kt

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinigetsiac wymagania okrdone w SST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” 4kt

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbmgicokreslone w SST D-05.03.05
~.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumiczne;j

Zasady produkcji, dozowania sktadnikow i ich migsaas, okrelone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb prébny

Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03,R8wierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwanie profilu masa mineralno-
asfaltowa

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idipmego
powierzchnia podbudowy powinna zastaczyszczona z finego kruszywa, piasku oraz skropiona
bitumem. Warunki wykonania oczyszczenia i skro@gmodbudowy podane sv SST D-04.03.01
,0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchng podbudowy, na ktérej grubé warstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od
grubaci minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej, ngle sfrezowg na gkbokasé
pozwalajca na jej utlazenie. Frezowanie nawierzchni nafewykon& zgodnie z SST D-05.03.11
~Recykling”.



5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyrOwnawczej uzataiona jest od grubdmi kruszywa w
mieszance. Najwkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracfeb grubdci uktadanej
warstwy. Przed przygpieniem do ukiladania warstwy wyréwnawczej Wykonawmawinien
wyznaczy niwelet ukladane] warstwy wzdiu krawedzi podbudowy lub jej osi za pompc
stalowej linki, po ktérej przesuwagsizujnik uradzenia steracego uktadark

Maksymalna grub&& uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekead 8 cm.
Przy grubdci przekraczajcej 8 cm warstw wyrbwnawcza naley wykona w dwu lub wecej
warstwach nie przekracaaych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrodwnawca ukfada st wedlug zasad okénych w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

Zagzszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i
wbudowanej na gaco odbywa si wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05
».Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiena gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robot,
na podstawie przeprowadzonych prob, przedstamyinierowi do akceptacji sposéb zsgczania
warstw wyrownawczych w zataosci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyromgjapodbudowy we wkiwym
stanie, a do czasu ulzenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia
podbudowy Wykonawca naprawi ha koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzeéhmibetonu asfaltowego” pkt 6, w zakresie
obejmupcym badania warstw tacych poniej warstwyscieralne;.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania podbudowy podano w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegd’s.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzach cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNVymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest Mg (tona) wbudowanej mieszanki mineralnolésfee).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.



Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyrownania podbudowy palelo robot ulegaicych
zakryciu. Zasady ich odbiora skreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszankeralno-asfaltowobejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  dostarczenie materiatow,
—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltqwej
—  transport mieszanki na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie gagcym bitumem krawdzi urzdzen obcych,
—  roZcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zadoymi spadkami i profilem,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

Zgodnie z dokumentacj projektowga roboty zwigzane z wyréwnaniem podbudowy mieszank

mineralno-bitumiczna obejmuja:

- wyrownanie istniejacej podbudowy mag mineralno — asfaltowy o sredniej grubosci
wyréwnania 2 cm - 196,00 t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyrOwnania podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanyna goaco s podane w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 10.



D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegétowej spkegfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru robo6t zwzanych z wykonaniem nawierzchni z betonu asfaltmovdla
zadaniaprzebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Bieraty Srednie — do dr. Nr 698
od km 1+776 do km 2+476.

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpb6t wymienionych w p1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wazacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego mia wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1
do KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzehpodatnych i potsztywnych”, IBDIM -
1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

: liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dol

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oklenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymkibéra poprawia adhegjasfaltu do
materialbw mineralnych oraz zgiisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe].

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.



1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej wiaciwosci sa zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prgytu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.11. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowéd asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eteenie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi speliswymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada
aprobag techniczn.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zat8ci od rodzaju warstwy i kategorii
ruchu podano w tablicy 11 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnoétlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatébw do warsfaigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchy
nr normy KR 1llub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane (wg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4] ki I, 1I; gat.1, 2 kI I, 1Y; gat.1
a) ze skat magmowych | i
przeobraonych
b) ze skat osadowych jw. i
C) z surowca Ssztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 |Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, Il; gat.1, 2 -
3 |[Zwir i mieszanka

Lp. Rodzaj materiatu




wg PN-B-11111:1996 [1] kI I, Il =
4 |Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalndgol, Il; gat.1,2 Kl. I; gat.1
wg WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 [Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,| podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg pylyz -
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, -
popioty lotne
7 |Asfalt drogowy D50,D70,| D50Y,D70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 |Polimeroasfalt drogowy DE8O A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgldemscieralngci w bebnie kulowym, pozosta
cechy jak dla kl. [;
gat. 1
2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakg

grysowej w mieszance z

3)

3) preferowany rodzaj asfaltu

innymi kruszywami,Jeédi < 100% m/m w|
frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bezamczenia iléciowego

te

j

Tablica 2. Wymagania wobec materialtdbw do warstwyzagej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego

i _ Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR2 KR3doKRB
1 [Kruszywo tamane granulowane
it
3) z surowca skainego kl. I, II; gat.1, 2| K. I, ||12); gat.1,
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat. 1
2 |Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] ki I, II; gat.1, 2 -
3 [Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI I, 1l -
4 |Grys i zwir kruszony z naturalnje
rozdrobnionego surowca skalnego| Wigl, II; gat.1, 2l. I, 1V gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 |[Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, | podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 |Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 |Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DESO A,B,C,




| \ | DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdem scieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak ¢
kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyty z odpylania, popioty lothevggla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego i za zgadnzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nate stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaiec w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974
[7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu ashadgo
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwoérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznylab ciaglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralrialasvych typu zagszczanego,
—  skrapiarek,
- walcow lekkichgrednich i cézkich ,
— walcow stalowych gtadkich ,
- walcow ogumionych,
—  szczotek mechanicznych lub/i innychaglzeh czyszczcych,
—  samochodow samowytadowczych z przykryciern termoséw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalely przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych m®odbywé sie w:

—  cysternach kolejowych,

-  cysternach samochodowych,

- kegbnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.



4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM
[13] oraz w aprobacie techniczne.

4.2.3.Wypetniacz

Wypeltniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatdw sypkich, umiiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypeltniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkdva

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem annagortymentami kruszywa lub
jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekizvaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie mewi przekracza 2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania terypgrasbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodow termoséw z podwojnigi@nami skrzyni wyposanej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki
bada laboratoryjnych poszczegéinych sktadnikéw i probkateriatbw pobrane w obeciud
Inzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej doi asfaltu,
—  okrdleniu jej wigciwosci | poréwnaniu wynikéw z zateniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna guoié sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawéitasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafeej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjagvartégci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii

ruchu
Wymiar KR 1 lub KR 2 od KR 3do KR 6
oczek
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm

Zawartagé od O od 0 do §
od O od 0O odO ©odO JodO
asfaltu | 4599 ([d016  Jubod Olyy55 4o 20" do 16 |do12,8




lub od 0Oldo 6,3

do 12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,4 88+10(| 100 88+10(| 90+10(| 100
16,( 78+10C | 9C+10C 78+10C| 67+10C| 90+10C| 100
12,8 68+93 | 80+10C 68+85 | 52+83 | 80+10C | 87+10(
9,6 59+86 | 69+10C| 100 |5974| 38+62 | 70+88 | 73+10C
8,0 54+83 | 62+93 | 90+100 | 54+67 | 30+50 | 63+80 | 66+89
6,3 48+78 | 56+87 | 78+100 | 48+60 | 22+40 | 55+70 | 57+75
4,0 40+70 | 45+76 | 60+100 | 39+50 | 21+37 | 44+58 | 47+60
2,0 2959 | 35+64 | 41+71 | 29+38 | 21+36 | 30+42 | 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 |(41+71)| (36+65. | (29+59) |(62+71)| (64+79)|(58+70)| (52+65)
0,85 2047 | 26¥50 | 27+52 | 20+28 | 20+35 | 18+28 | 25+36
0,42 13+36 | 19+39 | 18+39 | 13+20| 17+30 | 12+20 | 18+27
0,30 10+31 | 17+33 | 15+34 | 10+17 | 15+28 | 10+18 | 16+23
0,18 7+23 | 13+25 | 13+25 | 7+12 | 12+24 | 8+15 | 12+17
0,15 6+20 | 12+22 | 1222 | 6+11 | 11+22 | 7+14 | 11+15
0,075 5+10 | 7+11 8+12 +7 | 10£15| 6%9 +9
Orientacyjna
zawartac
asfaltu w 5,0¢6,5| 5,0:6,5| 5,56,5 (4,5+5,6| 4,3+5,4| 4,8+6,0| 4,8+6,5
MMA, %
m/m
1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betanu
asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngich warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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20 80
——
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0 100

0,075 0,15 0,18 0.3 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1
12,8 20 31,6
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm
do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem nawierzchni drogi o olgeniu ruchem
KR1 lub KR2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ bystalony na podstawie badaprébek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny st wymagania podane w tablicy 4 Ip. od

1 do 5.
Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w

tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
5.2.2.Warstwa wizaca, wyrdwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy waizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairt@asfaltu podano

w tablicy 5.
Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyatwarstwy wizacej, wyrbwnawczej

i wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkatB.



Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinient hystalony na podstawie badarébek
wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny syt wymagania podane w tablicy 6 Ip. od

1do5.
Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna

spetni& wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotagfgch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
_ _ Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii
ruchu
KR 1lub KR 2| KR 3 do KR
6
1 [Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga si> 14,0 £18)"
2 |Stabilnd¢ probek wg metodymarshall: 2) )
w temperaturze 60C, kN 25,3 2100
3 |Odksztatcenie prébek jw., mm 0d 2,0do 5,0 od2,a.80
4 \Wolna przestraew probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5 od 2,0do|4,0
5 Wype’mien!e wolnej przestrzeni 0d 75,0 do 90.0 od 78,0 db
prébkach jw., % 860
6 |Grubad¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu: od 1,5do 4,0
od 0 mm do 6,3 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5do 5,0/od 3,5do 5,
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0 do 5,0/0d 4,0 do 5,
od 0 mm do 16,0 mm od 5,0do 7,0/od 5,0 do 7,
od 0 mm do 20,0 mm
7 |Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 |Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od1,5do5,0 od3,0do5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48
[16], dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzelbijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzelbijaka
4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym,
skanalizowanym, itp.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweiresfaltu

Wymiar oczek s

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w
zaleznosci od kategorii ruchu

KR 1 lub KR 2

\ KR 3

do KR 6

#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 odO0 odO0 od 0 od0 | od0Odo
do20| do16 | do12,8| do25 | do20 | 16"
Przechodzi prze
31,5 100
25,0 100 84+100| 100
20,0 87+10( 100 75+100| 87+<100| 100
16,0 75+10C| 88+100| 100 68+90 | 77+100 | 87+100




12,8 65+93 | 78+100 | 85+100| 62+83 | 66+90 | 77+100
9,6 57+86 | 67+92 | 70+100 | 55+74 | 56+81 | 67+89
8,0 52+81| 60+86 | 62+84 | 50+69 | 50+7/5 | 60+83
6,3 47+76 | 53+80 | 55+76 | 45+63 | 45+67 | 54+73
4,0 40+67 | 42+69 | 45+65 | 32+52 | 36+55 | 42+60
2,0 30+55 | 30+54 | 35+55 | 25+41 | 25+41 | 30+45

zawartgc¢
ziarn > 2,0 mm|(45+70)| (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40| 20+40 | 25¥45 | 1630 | 16+30 | 20+33
0,42 13+30| 14+28 | 18+38 | 10+22 9+22 1325
0,30 10+25| 1124 | 15+35 8+19 7+19 1021
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 39 4+6 4+7 5:8
Orientacyjna

zawart@¢ asfaltu4,3+5,8| 4,3+5,8 | 4,5+6,0 | 4,0:5,5 | 4,0:5,5| 4,3+5,8
w MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyroGwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy wizacej, wyrOwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysun&ddhdo 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eramej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wiazacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eranej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wiazacej, wyrownawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknarainej] BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wiazacej, wyrownawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch | warstwy wizacej,
wyroéwnawczej oraz wzmacnigjej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
warstwy whzacej,
wyrownawczej
wzmacniagcej w zalenaosci od
kategorii ruchu
KR 1 lub KR odKR 3 do KR
2 6

1 |Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga > 16,0 e22)3)
Sie

Lp. Wiasciwosci




2 |Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla

w temperaturze 60C, zagszczonych |>8,0 e 6,0)2) >11,0
2x75 uderzé ubijaka, kN
3 |Odksztatcenie prébek jw., mm 0d2,0dob50 od1,36060
4 \Wolna przestraew probkach jw., 0d4,0do8,0 0d4,0do8,Q
Qo (V/V)
5 Wype+nieqie wolnej przestrzeni od 65.0 do <750
prébkach jw., % 800
6 |Gruba¢ warstwy w cm z MMA o
uziarnieniu: od 3,5do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0do 6, o0d4,0do 6,0

od O mm do 16,0 mm od 6,0do 8,0 od6,0do 8,0
od O mm do 20,0 mm - od 7,0 do 10,0
od O mm do 25,0 mm

7 |Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 |Wolna przestraew warstwie, % (v/iv)| o0d4,5do 9,0 od4,5do 9,0

1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjestrukcje - zeszyt
nr 48 [16],dotyczy tylko fazy projektowania sktaMMA
2) 2) dla warstwy wyrbwnawczej

3) 3) specjalne warunki, olagenie ruchem powolnym, stacjonarnym,
skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciagtym zapewniajcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenmymieszanie oraz
zachowanie temperatury skiadnikow i gotowej miekzarineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane
oraz zgodne z receptDopuszcza gidozowanie olgosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany
jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 H&®6 dozowanie
sktadnikéw powinno b sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz nie geej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien onébgiozowany do
asfaltu w sposob i w ikziach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb g@dni, z uktadem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi

- dla D 50 od 145C do 165C,
-dlaD 70 od 149C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemdndodaniu
wypetniacza uzyskata wdeiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wécej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe).

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powngaoski:

-zD50 od 140C do 176 C,
-zD70 od 13%5C do 168 C,
-zD 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.



5.4. Przygotowanie podiea

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnaé lwyprofilowane i
rowne. Powierzchnia podta powinna b¥ sucha i czysta.

Nieréwnaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny cbwieksze od podanych w
tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwfo podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtge pod warstw
scieralm |wiazaca i
wzmacniagca
1 |Drogiklasy A, S'i GP 6 9
2 |Drogiklasy Gi Z 9 12
3 |Drogi klasy L i D oraz place i 12 15
parkingi

W przypadku gdy nieréwriai podiaza @1 wicksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley
wyroéwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@®d naley skropt
emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podan@licy 8.

Powierzchnie czotowe kraxnikow, wiazow, wpustéw itp. usdzer powinny by pokryte
asfaltem lub materialem uszczela@jm okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

[

llos¢ asfaltu po odparowani
wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/fm
Podlaze pod warstw asfaltova

Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0

2 |Podbudowa z kruszyv 0d 0.5 do 0.7

stabilizowanego mechanicznie ' ’

L Podtaze do wykonania warstwy
P Z mieszanki betonu asfaltowego

[EEN

3 Podbudowa_l_ z chudego betonu |lub 0d 0.3d0 0.5
gruntu stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropow; 0d 0.2 do 0.5

powierzchni

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsy asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia mgdzywarstwowego, w ikzi
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltohy uptynniacza podano
w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Polaczenie nowych warstw | emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego  kg/m

1 |Podbudowa asfaltowa
2 |Asfaltowa warstw od 0,3do 0,5




wyrownawcza lub wzmacnigja

3 |Asfaltowa warstwa wgzaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodjarowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny ceagrzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsiji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie ntsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej
warstwy grubéci < 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawv{gt> 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest
zobowhzany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakai.

Tolerancje zawartmi sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawa#t sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdébktody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno- |do nawierzchni drég o kategdrii
asfaltowej ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 doKR 6
1 |Ziarna pozostage na sitach o oczkach
# mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0;
6,3; 4,0; 2,0
2 Zlarna_l pozo.stape .na S|t.ach 0.0CZkz’?l ch £30 £20
# mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15;
0,075
3 [Ziarna przechodge przez sito |o
oczkach #0,075mm +2,0 +1.5
4 |Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpoceziem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
—  stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
—  okrdlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przede¢gagzeniem, koniecznej
do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowapgici warstwy,
- okrdlenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidiowego zagczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawan
odcinka prébnego przezAyniera.



5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaong w
ukltad z automatycznym sterowaniem grédowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnatiysza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisic bezzwitocznie zgodnie ze schematem pezej
walca ustalonym na odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndasnie mniej ni:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 125C,

- dla asfaltu D 100 12(C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie naley rozpocac¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej] powinny dyprzesungte wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. 4kcza powinny b¥ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny hy
w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obatte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem. Sposdb wykonywaniazztoboczych powinien ldyzaakceptowany przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszaniieralno-asfaltowej I przedst&wi
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevaln
asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kyzgodne z receptlaboratoryj z toleranci okreslona w
tablicy 10. Dopuszczaesivykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie whaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotnéc
wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

| | Czstotliwosé bada \




Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 |Skiad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej pobranej w |2 probki przy produkcji ponad 500

wytworni Mg
2 |Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 |Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 |Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 [Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowej dozor cagty

6 [Temperatura mieszanki mineralng- kazdy pojazd przy zatadunku i w
asfaltowej czasie wbudowywania

7 |Wyglad mieszanki mineralno- Jw.
asfaltowej

8 |[Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w
wytworni

Ip.1 i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000
[10]

jeden raz dziennie

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfadowe]

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki mineralsfaéowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdow@nego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateyi SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@pga na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadng¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi w
SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualne; jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe]

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na probkach zagzczonych
metod, Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjma.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 |Szerokéc warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km




2 |[Rowna¢ podiuzna warstwy| kady pas ruchu planografem lubgato 10
m
3 [Rowna¢ poprzecznnie rzadziej ni co 5m
warstwy
4 |Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dsajugaci 1 km
5 |[Rzdne wysokéciowepomiar rzdnych niwelacji podtane; i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
6 |Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 |Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do
3000 nf
8 |Zlacza podtine cata dlugé¢ ztacza
poprzeczne
9 |Krawedz, obramowanieata dtugéé
warstwy
10 |Wyglad warstwy ocena ggta
11 |Zag:szczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do
3000 nf
12 Wolna przestrze WjW.
warstwie

6.4.2.Szerokaé¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna lmgodna z dokumentag]
projektows, z tolerancj +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] riej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzch powinna by szersza z kalej
strony co najmniej o grulé warstwy na niej potonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwnaici poditwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzarg BN-
68/8931-04 [11] nie powinny kdywigcksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowsgowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place W_arstwa W_ar‘stwa Warst\_/va
scieralna | wiazaca |wzmacniajgca
1 |Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |Drogiklasy GiZ 6 9 12
3 |Drogi klasy L i D oraz placeg i 9 12 15
parkingi

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego da@nkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokeéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy £ 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentagrojektows, z
tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy



Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancgi + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grdboprojektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgno
+5 mm i warstwy o grubiwi od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wyno& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado
osi. Zkhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zicza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatva
od 3do5 mm ponad ich powierzchpiWarstwy bez opornikdw powinny bywyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigdnolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszocych sg i spckanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestize warstwie

Zageszczenie | wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu PN-S-96025:2000[10] daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizaciji ruchu,
— dostarczenie materiatéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoijej transport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem kkgizi urzadzen obcych i krawgznikow,
—  skropienie nedzywarstwowe,
—  rozi@enie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  obcgcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.



Zgodnie z dokumentacy projektowa roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni z betonu

asfaltowego obejmugy:

— wykonanie warstwy scieralnej z betonu asfaltowego o grubiei 4 cm po zagszczeniu -
3850,00 m

— wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego na zjazdach o gruko 4 cm

po zag:szczeniu -

390,00

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-BKruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemkzch
11111:1996 drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-BKruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
11112:1996 drogowych
3. PN-BKruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemkzch
11113:1996 drogowych. Piasek
4.PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuwzla stalowniczego
11115:1998 do nawierzchni drogowych
5. PN-CRopa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakoer i
04024:1991 transport
6. PN-CPrzetwory naftowe. Asfalty drogowe
96170:1965
7. PN-C- Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do navzehni
96173:1974 drogowych
8. PN-Sbrogi samochodowe. Metody bada mas mineralno-
04001:1967 bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-Sbrogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
96504:1961 bitumicznych
10. PN-Sbrogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
96025:2000 Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnnawierzchni tat
10.2. Inne dokumenty
12.12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa,

1997

13. 13.

Tymczasowe wytyczne

techniczne. Polimeroasfatirogowe. TWT-PAD-97.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warszgw897

14.14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulgigfaltowe EmMA-99.

Informacje,

instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

15.15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jstiogryséw i zwiréw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeomsgo do nawierzchni drogowych, CZDP,
Warszawa, 1984

16.16. Zasady projektowania betonu asfaltowego oglkszionej odporni na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i mod@rntywnagci mieszanek mineralno-
bitumicznych metogl petzania pod obgteniem statycznym. Informacje, instrukcje - zesz§t 4
IBDIM, Warszawa, 1995

17.17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedrzia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).



D-06.03.01
UZUPELNIANIE 1 UMOCNIENIE ISTNIEJ ACYCH POBOCZY

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej spkagfi technicznej (SST) dotygz
wykonania i odbioru rob6t zwzanych zescinka i uzupetnianiem poboczy dla zadania:
przebudowa drogi powiatowej nr 2025W Zakrze — Bieraty Srednie — do dr. Nr 698
od km 1+776 do km 2+476.

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t wymienionych w p1.1.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych ze
scinaniem zawgonych poboczy i uzupetnianiem zaomnych poboczy.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi
pojazdéw, umieszczenia udzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza
pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale oki&enia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materialtdbw stosowanych do uzupetnienia gopgodano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania dotyagee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
—  rowniarek z transporterertinarki poboczy),



- roéwniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

-  piytowych zagszczarek wibracyjnych,
—  przewanych zbiornikbw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej SST, nioa korzystéd z dowolnych
srodkéw transportowych przeznaczonych do przewonuatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomec fopat lub spratem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadzi od krawdzi pobocza do kragdzi nawierzchni,
zgodnie z zalbonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeazny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasania poboczy naly wywiez¢ na odkiad. Miejsce
odktadu naley uzgodné¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gjc.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®sio
najmniej 0,98 maksymalnego zggczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodrisiN-B-
04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wgbien) i zanienia w poboczach nalg je
uzupeiné materiatlem o wigiwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty opah
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywanechzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2
do 3 cm, doprowadzido wilgotngci optymalnej, a nagpnie utzy¢é w nim warstw materiatu
uzupetniagcego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia
gruntowa naturalna”. Wilgotr$é optymalr i maksymala gestos¢ szkieletu gruntowego mieszanek
nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zaggszczenie utponej warstwy materiatu uzupetraapgo naley prowadzé od krawedzi
poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spiu do zagszczania musi iy
zaakceptowany przez Aygniera. Zagszczona powierzchnia powinnadgdwna, posiadaspadek
poprzeczny zgodny z zaonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadéadéw po
przefciu walcéw lub zagszczarek.

Wskaznik zagiszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powinigtlynost co
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnieNzB-
04481 [1].



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych
do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalnyadskinieszanki wedtug SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Nawierz&hgruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie prowadzenia rob6t podanoblida

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej
1 |Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniajgcej
2 Wilgotn(_Jég' optymalna mieszanki 2 prébki
uzupetniajcej
3 y\/_llgotnosc optymalna gruntu w 2 prébki
Scietym poboczu
4 \/\/_sk&mk Zag:szczenia na 2 razy na 1 km
scinanych lub uzupetnianych
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zalazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiaréseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. WyszczegOdlnienie Minimalna egtotliwosé
pomiarow
Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

Réwna¢ podiuzna
co50m

Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylagodne z dokumentacprojektows, z tolerang +
1%.
6.4.2.Réwnai¢ poboczy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaiggo,
- rozl@enie materiatu,
—  zagszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

Zgodnie z dokumentacj projektowa roboty zwigzane z wykonaniengcinania i uzupetniania
poboczy obejmup:
— plantowanie poboczy (obrabianie na czysto) - 1440,00°

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania latooygne
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.

wnN PR

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoaleoty ziemne.



